x*x

ITAINNOVA 8-

INSTITUTO TECNOLOGICO DE ARAGON s Unién Europea

Soluciones Roboticas

Mas alla del desarrollo de robots entendidos como entes autébnomos e
inteligentes capaces de interactuar con el mundo real adaptandose al mismo,
la robadtica trae consigo un despliegue de tecnologias que pueden usarse
para crear soluciones de aplicacion en diversos sectores.

El grupo de robdtica de ITAINNOVA esta especializado en la preparacion
de soluciones para problemas industriales utilizando sus conocimientos
de percepcion, cognicion, navegacion autbnoma y mecatroénica.

:QUE APORTA A LA EMPRESA?

Mejora Aumento

Aumento de Reduccién

dela dela la calidad de costes

seguridad productividad

Ademas de estas evidentes ventajas competitivas, la aplicacion de estas tecnologias a
productos/procesos tradicionales abre la posibilidad de crear productos y servicios
innovadores que pueden traer consigo nuevas oportunidades de negocio.
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CONSTRUCCION LOGISTICA INDUSTRIA AGROALIMENTACION

Exploramos, realizamos Disefio y desarrollo de Desarrollo de nuevos Soluciones para la mejora

prototipos y

desarrollamos soluciones
para los nuevos desafios
en construccioén con la

aplicacion de tecnologias
de robética y control para
la automatizacién de
procesos de construccién.

robots méviles
autébnomos para la
mejora de procesos
logisticos en almacenes y
centros de distribucién,
asi como el uso de robots
colaborativos para crear
trabajos mas eficientes y
flexibles.

Construyendo Europa desde Aragén
Fondo Europeo de Desarrollo Regional (FEDER)

conceptos de productos
basados en la aplicacion
disruptiva e innovadora
de la robdética maévil, las
tecnologias de
manipulaciény
percepcién para el sector
industrial.

de la eficiencia de
explotaciones y procesos
de transformacién
agricolas combinando
plataformas robéticas,
sistemas de percepciony
robotizacién de maquinas
y operaciones.




Reconocimiento de
objetos
Comprension de la
escena
Aprendizajey
adaptacion (IA fisica)

Tecnologias de deteccién
Fusién de sensores

ROBOTICA
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Actuadores

Algoritmos de control Planificacién de ruta

- . Ubicacion
Ingenieria de sistemas basada en )
modelos Cartografia
SLAM

MODO DE OPERACION

Disefo, desarrollo e implementacién de sistemas avanzados de e \
ayuda al operario (ADAS) OPERADO

L , ) o o Operacion tradicional desde la
Utilizacion de camaras, sensores y sistemas HMI para dar al operario informacién que cabina de la maquina.

permita la realizacion de tareas de forma mas rapida, precisa y segura.
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Adaptacién de maquinas para operaciéon remota y teleoperacion

CONTROL REMOTO

El operador utiliza linea de visién y un
control remoto para controlar la
maqguina desde una distancia segura.

Implementacion de sistemas de comunicacion y actuacion para la operacion remota de la
maquina, combinada con sistemas ADAS especificos, puede permitir la teleoperacion.

02

Implementacién de funciones auténomas en maquinas y

J

procesos productivos 4 A
TELEOPERADO
Soluciones para la realizacion de forma autonoma de algunas operaciones especificas, Las camaras, sensores y sistemas de
permitiendo al operario la supervision del trabajo y la definicién de tareas de mayor nivel. control permiten la utilizacién de la
maquina desde una localizacion
remota. @
Disefio, desarrollo e implementacion de kits de navegaciéon \ﬁ'
auténoma r - ~\
ROBOT AUTONOMO
Conjuntos de sensores y sistemas embarcados en vehiculos y maquinas que les permiten El operario dirige y supervise la
moverse de forma auténoma en entornos conocidos o desconocidos con o sin apoyo de actividad de una o varias méaquinas a
sistemas de posicionamiento (GPS, UWB). las que asigna tareas.
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Disefio y desarrollo de soluciones basadas en robots
colaborativos

ROBOTICA
Analisis de conceptos y pruebas funcionales para la realizacion de tareas entre varios COLABORATIVA

robots auténomos de forma coordinada.

ROBOT INDEPENDIENTE

ROBOTICA COLABORATIVA
HUMANO - ROBOT

ROBOTICA COLABORATIVA
ROBOT - ROBOT
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